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□ 自考名师全程视频授课，图像、声音、文字同步传输，享受身临其境的教学效果；

□ 权威专家在线答疑，提交到答疑板的问题在 24小时内即可得到满意答复；

□ 课件自报名之日起可反复观看不限时间、地点、次数，直到当期考试结束后一周关闭；

□ 付费学员赠送 1G超大容量电子信箱；及时、全面、权威的自考资讯全天 24小时滚动更新；

□ 一次性付费满 300元，即可享受九折优惠；累计实际交费金额 500元或支付 80元会员费，可

成为银卡会员，购课享受八折优惠；累计实际交费金额 1000元或支付 200元会员费，可成为金

卡会员，购课享受七折优惠（以上须在同一学员代码下）；

英语/高等数学预备班：英语从英文字母发音、国际音标、基本语法、常用词汇、阅读、写作等角度开展教学；数学针对有仅有高中入

学水平的数学基础的同学开设。通过知识点精讲、经典例题详解、在线模拟测验，有针对性而快速的提高考生数学水平。立即报名！

基础学习班：依据全新考试教材和大纲，由辅导老师对教材及考试中所涉及的知识进行全面、系统讲解，使考生从整体上把握该学科的

体系，准确把握考试的重点、难点、考点所在，为顺利通过考试做好知识上、技巧上的准备。立即报名！

冲刺串讲班：结合历年试题特点及命题趋势，规划考试重点内容，讲解答题思路，传授胜战技巧，为考生指出题眼，提供押题参考。配

合高质量全真模拟试题，让学员体验实战，准确地把握考试方向、将已掌握的应试知识融会贯通，并做到举一反三。立即报名！

习题班：自考 365网校与北大燕园合作推出，共计 390门课程，均涵盖该课程全部考点、难点，在线测试系统按照考试难度要求自动组

卷、全程在线测试、提交后自动判定成绩。我们相信经过反复练习定能使您迅速提升应试能力，使您考试梦想成真！立即报名！

论文答辩与毕业申请指导班：来自主考院校的指导老师全程视频授课，系统阐述申报自考论文的时间、论文的选题、论文的格式及内容、

与导师的沟通技巧等，并提供论文范例供学员参考。立即报名！

自考实验班：针对高难科目开设，签协议，不及格返还学费。全国限量招生，报名咨询 010-82335555 立即报名！

全国 2008 年 1 月高等教育自学考试

自动控制理论(二)试题

课程代码：02306

一、单项选择题(本大题共 15 小题，每小题 2 分，共 30 分)
在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选或未选均

无分。

1．频率法和根轨迹法的基础是（      ）

A．正弦函数 B．阶跃函数

C．斜坡函数 D．传递函数

2．方框图化简时，并联连接方框总的输出量为各方框输出量的（      ）

A．乘积 B．代数和

C．加权平均 D．平均值

3．如果高阶系统的一个极点在根平面上的位置与一个零点的位置十分靠近，则该极点对系统的动态响应（      ）

A．没有影响 B．几乎没有影响

C．有影响 D．是否有影响，不太清楚

4．采用零、极点对消法是为了使控制系统（      ）

A．减少超调量 B．降低阶数

C．改善快速性 D．改善动态和稳态性能
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5．求取系统频率特性的方法有（      ）

A．脉冲响应法 B．根轨迹法

C．解析法和实验法 D．单位阶跃响应法

6．若某校正环节传递函数 Gc(s)= ，则其频率特性的奈氏图的起点坐标为（      ）

A．(10 , j0) B．(1，j0 )
C．(1，j1) D．(10，j1)

7．设开环系统频率特性为 G（jω）= ，则其频率特性的奈氏图与负实轴交点的频率值ω为（      ）

A． /s B．1rad/s

C． rad/s D．2rad/s

8．已知单位负反馈控制系统的开环传递函数为 G（s）= ,则系统稳定时 K 的范围为（      ）

A．K<0 B．K>0
C．K>1 D．K>2

9．某单位反馈控制系统开环传递函数 G(s)= ，若使相位裕量 =45°，α的值应为多少？（      ）

A． B．

C． D．

10．已知单位负反馈系统的开环传递函数为 G(s)= ,若系统以ωn=2rad/s 的频率作等幅振荡，则 a 的

值应为（      ）

A．0.4 B．0.5
C．0.75 D．1

11．设 G(s)H(s)= ，当 k 增大时，闭环系统（      ）

A．由稳定到不稳定 B．由不稳定到稳定

C．始终稳定 D．始终不稳定

12．设开环传递函数为 G(s)= ，在根轨迹的分离点处，其对应的 k 值应为（      ）

A． B．

C．1 D．4

13．某串联校正装置的传递函数为 Gc(s)=K ,1>β>0，该校正装置为（      ）

A．超前校正装置 B．滞后校正装置

C．滞后—超前校正装置 D．超前—滞后校正装置

14．若系统 = x+ u 具有可控性，则常数 b 取值范围是（      ）
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A．b≠－1 B．b=－1
C．b≠１ D．b=１

15．状态转移矩阵 (t)的重要性质有（      ）

A． (t2-t1)· (t1-t0)= (t2-t0)

B． (t2-t1)· (t1-t0)= (t2-t1)+ (t1-t0)

C． (t2-t1)· (t1-t0)= (t2-t1)- (t1-t0)

D． (t2-t1)+ (t1-t0)= (t2-t0)

二、填空题(本大题共 10 小题，每小题 1 分，共 10 分)
请在每小题的空格中填上正确答案。错填、不填均无分。

16．线性定常系统的响应曲线仅取决于输入信号的______________和系统的特性，与输入信号施加的时间无关。

17．函数 的拉氏变换为____________。

18．数学模型的形式很多，常用的有微分方程、_____________和状态方程等。

19 ．如果增加系统开环传递函数中积分环节的个数，则闭环系统的稳态精度将提高，相对稳定性将

________________。
20．为了便于求解和研究控制系统的输出响应，输入信号一般采用__________输入信号。

21．频率特性的极坐标图又称_____________图。

22．比例微分环节 G(s)=1+Ts 的相频特性为 =_______________。

23．利用代数方法判别闭环控制系统稳定性的方法有____________和赫尔维茨判据两种。

24 ．已知-2+j0 点在开环传递函数为 G(s)H(s)= 的系统的根轨迹上，则该点对应的 k 值为

_________________。

25．系统的状态方程为 = x+ u 时，系统的特征多项式为_____________。

三、名词解释题(本大题共 4 小题。每小题 3 分，共 12 分)
26．受控对象

27．积分器

28．非最小相位系统

29．临界稳定

四、简答题（本大题共 4 小题，每小题 5 分，共 20 分）

30．闭环控制系统有什么优缺点？

31．开环系统对数幅频特性曲线的低频段、中频段各表征闭环系统什么性能？

32．简述确定根轨迹与虚轴的交点的两种方法。

33．简述状态空间描述与传递函数描述的主要不同点。

五、计算题（本大题共 3 小题，第 34、36 小题各 10 分，第 35 小题 8 分，共 28 分）

34．设控制系统结构图如题 34 图所示。试绘制系统的信号流图，并利用梅森公式确定系统的闭环传递函数。
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35．设有单位反馈控制系统的开环传递函数为 G(s)= ，其单位阶跃响应曲线如题 35 图所示，试确定 K、T

的参数值。

36．设系统的开环传递函数为 G(s)H(s)= ，试绘制根轨迹。
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